
Criterii de jurizare - InfoEducație 2019 

SecțiuneaRoboti 
Capitolul I. Utilitatepractică10 puncte 

Capitolul II. Mecanica20 puncte 

Secțiunea II.1. Complexitate 

Secțiunea II.2. Eficiențaînconstrucție 

Capitolul III. Electronica 20 puncte 

Secțiunea III.1. Complexitate 

Capitolul IV. Software 20 puncte 

Capitolul V. Design industrial 15 puncte 

Capitolul VI. Prezentare15 puncte 

Secțiunea VI.1. Prezentareascrisă 

Secțiunea VI.2. Prezentareapesuport electronic 

Observaţii 

Capitolul I. Utilitatepractică10 puncte 

Robotultrebuiesărezolve o problemă 

Încemăsurălucrareaprezentatărezolvăproblemaexpusă 

Încemăsurăproblemaexpusăesterezolvatămaieficientutilizândrobotuldecâtprinaltemetode 

Capitolul II. Mecanica 20 puncte 

Secțiunea II.1. Complexitate - Număr de motoare.Gradele de libertateînmișcare ale diverselorcomponente 

Secțiunea II.2. Eficiențaînconstructive - Îndeplinireasarcinilor cu consum minim de energie.Posedă o sursă de energieregenerabilă 

(acumulatorii nu suntconsiderațisursă de energie, deoarecedoarînmagazinează 

energie). Încemăsurăsursa de energiesatisfacenecesitățilerobotului (timp de acumulare versus timp de funcționare). 

Capitolul III. Electronica 20 puncte 

Tipuridiferite de senzorifolosiți. Cefenomenemăsoarăfiecare, înceintervaleposibile de intrare. Cum e 

folositămăsurătoareapentrurezolvareaproblemei. 

AtențieNu încurajămfolosireanejustificată de senzoriînîncercarea de aobținepunctaj. 

Arhitectura: complexitateașieficiențacircuitului electronic. Documentațiavaconținedescriereafiecăreicomponentefolosităși se 

vajustificaalegerea. 

Se porneșteînordinedescrescătoare a complexității:microprocesoare, microcontrollere, circuitelogice 

componenteelectronice active 

AtențieNu se descriucomponenteleelectronicepasive. 

Secțiunea III.1. Complexitate - Se puncteazăînordinedescrescătoare: 

Robot completautonomînmediunecunoscut 

Robot autonomînmediucunoscut 

Robot pre-programatsărezolve o problemă cu date de intrarevariabile, conform unorspecificații (de exemplu: line follower,maze 

solver) 

Robot telecomandat 

Robot pre-programatsărezolve o problemă cu date de intrare pre-definite fixe (de exemplu: robot pelinie de asamblare). 

Capitolul IV. Software 20 puncte 

Programeindependentefărăparametrizare.Utilizatorul nu poateafectaexecuțiaprogramuluirobotului.Programeindependentecu 

interfețepentruutilizator (pot fi implementateprin switch-uri, potențiometre, touchscreen, etc) 

Programe care ruleazăînregim client-server cu serverulpe robot și client remote. 

Programe care ruleazaînregim client-server cu serverul remote șiclientulpe robot. Robotul se conecteaza la server pentru aprimiinstrucțiuni 

/ task-uri, informațiinecesarerulării. 

Programe cu agenți care comunicășicolaboreazăpentruaîndeplinifuncțiunea (un număr de minim 2 

roboțicolaboreazăschimbândinformațiiîntreei). 

Se vapunctaatâtgradul de complexitate (un program independent va fi punctatmai bine decatunul care trebuiecontrolat de unoperator), 

câtși coding style-ul(respectareaunui coding style va fi punctatăsuplimentar) șieficiențacodului(de ex. vor fi depunctateoperațiileblocante 

care puteau fi evitate). 

Capitolul V. Design industrial 15 puncte 

Designultrebuiesă fie simplu, funcționalșisăpermităautomatizareaprocesului de producție. 

Capitolul VI. Prezentare 15 puncte 

Demonstrațiaîncadrulconcursuluiva face dovadăcărobotulfuncționeazășicătoateaspecteleconținuteînprezentareascrisăsuntfuncționale. 

Se varaspunde la întrebări din pareajuriului legate de prezentareascrisă. 

Se varaspunde la întrebări din parteacelorlalțiparticipanțisau a observatorilor. 

Prezentareascrisăeste la fel de importantăcașidemonstrația. 

Este posibilcaanumiteaspecte ale lucrăriisă nu poată fi evaluate încadruldemonstrației, darvor fi punctate dacăexistăînprezentareascrisa. 

Secțiunea VI.1. Prezentareascrisă - Trebuiesăconținădetaliidespreprimelepatrusecțiuniastfelîncâtsă se poată face punctarea: 

1. Utilitatepractica 

2. Mecanica 

3. Electronica 

4. Software 

Pentrufiecaresectiune, argumentațidetaliatcecaracteristiciîndeplineșterobotulconstruit. 

Secțiunea VI.2. Prezentareapesuport electronic -Trebuiesăconțină scheme, diagrame, 

documentațieșicodulsursăfolositpentruimplementarearobotului, precumși o versiunePDF a prezentăriiscrise. 

Schemeleșidiagramelevor fi în format PNG, SVG sau PDF. 

Observaţii 
Scopulurmarit: încurajareaelevilorsăînvețe cum se construieșteși cum se programează un robot. 

Avândînvederecălucrarileînscriseîn concurs diferăextrem de multînprivințafunctionalitățiiimplementate nu urmărim o comparative directăîntrelucrări, ci 

încercămsăpunctămmuncadepusă de participanțișirezultateleobținuteînrelație cu scopulpropus. 

Bineîntelesscopulîn sine vainfluențapunctarea (o lucraremaipuținambițioasă, de complexitateredusă, executată perfect esteposibilsă fie 

punctatămaipuțindecât o lucrare de complexitateridicata cu deficiențeminore). 

Criteriile de evaluareurmărescsăpunăînevidențănumărul de noțiuniteoreticeșitehnici de implementarecunoscuteși demonstratede cătreeleviatâtînfaza de 

implementare a lucrăriicâtși la prezentareaacesteia. 

Pentrufiecaredintresecțiunile de maisus se voracordapuncte, punctajul final fiindrealizatprinînsumareapunctelorpentrufiecarecriteriu. 


