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SectiuneaRoboti
Capitolul L. UtilitatepracticalO puncte Capitolul IV. Software 20 puncte
Capitolul Il. Mecanica20 puncte Capitolul V. Design industrial 15 puncte
Sectiunea II.1. Complexitate Capitolul V1. Prezentarel15 puncte
Sectiunea I1.2. Eficientainconstructie Sectiunea VI.1. Prezentareascrisa
Capitolul I11. Electronica 20 puncte Sectiunea V1.2. Prezentareapesuport electronic
Sectiunea II1.1. Complexitate Observatii

Capitolul I. UtilitatepracticalO puncte
Robotultrebuiesarezolve o problema
Incemasuralucrareaprezentatirezolvaproblemaexpusi
Incemasuraproblemaexpusiesterezolvatimaieficientutilizindrobotuldecatprinaltemetode
Capitolul 1. Mecanica 20 puncte
Sectiunea 11.1. Complexitate - Numar de motoare.Gradele de libertateinmiscare ale diverselorcomponente
Sectiunea I1.2. Eficientainconstructive - Indeplinireasarcinilor cu consum minim de energie.Posedi o sursi de energieregenerabila
(acumulatorii nu suntconsideratisursa de energie, deoarecedoarinmagazineaza
energie). Incemasurasursa de energiesatisfacenecesitatilerobotului (timp de acumulare versus timp de functionare).
Capitolul I11. Electronica 20 puncte
Tipuridiferite de senzorifolositi. Cefenomenemasoarafiecare, inceintervaleposibile de intrare. Cum e
folositamasuratoareapentrurezolvareaproblemei.
AtentieNu incurajamfolosireanejustificata de senzoriinincercarea de aobtinepunctaj.
Arhitectura: complexitateasieficientacircuitului electronic. Documentatiavacontinedescriereafiecareicomponentefolositasi se
vajustificaalegerea.
Se pornesteinordinedescrescitoare a complexitatii:microprocesoare, microcontrollere, circuitelogice
componenteelectronice active
AtentieNu se descriucomponenteleelectronicepasive.
Sectiunea I11.1. Complexitate - Se puncteazainordinedescrescatoare:
Robot completautonominmediunecunoscut
Robot autonominmediucunoscut
Robot pre-programatsérezolve o problema cu date de intrarevariabile, conform unorspecificatii (de exemplu: line follower,maze
solver)
Robot telecomandat
Robot pre-programatsirezolve o problema cu date de intrare pre-definite fixe (de exemplu: robot pelinie de asamblare).
Capitolul 1V. Software 20 puncte
Programeindependentefaraparametrizare.Utilizatorul nu poateafectaexecutiaprogramuluirobotului.Programeindependentecu
interfetepentruutilizator (pot fi implementateprin switch-uri, potentiometre, touchscreen, etc)
Programe care ruleazainregim client-server cu serverulpe robot si client remote.
Programe care ruleazainregim client-server cu serverul remote siclientulpe robot. Robotul se conecteaza la server pentru aprimiinstructiuni
/ task-uri, informatiinecesarerularii.
Programe cu agenti care comunicasicolaboreazdpentruaindeplinifunctiunea (un numar de minim 2
roboticolaboreazaschimbandinformatiiintreei).
Se vapunctaatatgradul de complexitate (un program independent va fi punctatmai bine decatunul care trebuiecontrolat de unoperator),
catsi coding style-ul(respectareaunui coding style va fi punctatasuplimentar) sieficientacodului(de ex. vor fi depunctateoperatiileblocante
care puteau fi evitate).
Capitolul V. Design industrial 15 puncte
Designultrebuiesa fie simplu, functionalsisapermitdautomatizareaprocesului de productie.
Capitolul VI. Prezentare 15 puncte
Demonstratiaincadrulconcursuluiva face dovadacarobotulfunctioneazasicatoateaspectelecontinuteinprezentareascrisasuntfunctionale.
Se varaspunde la intrebari din pareajuriului legate de prezentareascrisa.
Se varaspunde la intrebari din parteacelorlaltiparticipantisau a observatorilor.
Prezentareascrisaeste la fel de importantacasidemonstratia.
Este posibilcaanumiteaspecte ale lucrariisa nu poata fi evaluate incadruldemonstratiei, darvor fi punctate dacaexistdinprezentareascrisa.
Sectiunea VI.1. Prezentareascrisa - Trebuiesdcontinadetaliidespreprimelepatrusectiuniastfelincatsd se poata face punctarea:
1. Utilitatepractica
2. Mecanica
3. Electronica
4. Software
Pentrufiecaresectiune, argumentatidetaliatcecaracteristiciindeplinesterobotulconstruit.
Sectiunea VI1.2. Prezentareapesuport electronic -Trebuiesdcontina scheme, diagrame,
documentatiesicodulsursafolositpentruimplementarearobotului, precumsi o versiunePDF a prezentariiscrise.
Schemelesidiagramelevor fi in format PNG, SVG sau PDF.
Observatii
Scopulurmarit: incurajareaelevilorsainvete cum se construiestesi cum se programeaza un robot.
Avandinvederecalucrarileinscrisein concurs diferdextrem de multinprivintafunctionalitatiiimplementate nu urméarim o comparative directdintrelucrari, ci
incercamsapunctaimmuncadepusa de participantisirezultateleobtinuteinrelatie cu scopulpropus.
Bineintelesscopulin sine vainfluentapunctarea (o lucraremaiputinambitioasa, de complexitateredusa, executata perfect esteposibilsa fie
punctatdmaiputindecat o lucrare de complexitateridicata cu deficienteminore).
Criteriile de evaluareurmarescsapunainevidentanumarul de notiuniteoreticesitehnici de implementarecunoscutesi demonstratede catreeleviatatinfaza de
implementare a lucrariicatsi la prezentareaacesteia.
Pentrufiecaredintresectiunile de maisus se voracordapuncte, punctajul final fiindrealizatprininsumareapunctelorpentrufiecarecriteriu.



